DAFTAR 1Sl
HALAMAN

HALAMAN JUDUL ..ot
HALAMAN PENGESAHAN ..o
PERNYATAAN KEASLIAN ..o
KATA PENGANTAR ...
RINGKASAN L.

DAFTAR ISH..oo s

1.1. Latar Belakang Masalah ............cccccoveiieiiic e
1.2. Permasalanan...........ccooiiiiiiiiieee s
1.3. MaKSUud dan TUJUAN ......coueiiiiiieieeiee e

Y [=1 (oo (o] [0 | ISP
1.5. Sistematika PenuliSan .......oooooooeeoeioe

1 TINJAUAN UMUM LAPANGAN ..ot

2.1 Letak Geografis Lapangan Lenhar...........cccccovveiiiiiiciie e
2.2. KondisiGeologiLapanganLenhar ...........cccceovieiieiieesie e
2.3. Perkiraan Stratigrafi North Central java FD-13.........cccccoeiiiiiiiiie e,

2.3.1. Struktur REgIONAL.......ccoiiiiiiiiiiieee s
2.4, STratigrafi SUMUL ........ooiiiiiiie e
2.5. Tujuan PemboranSumur FD-13 ...

2.5.1. DATA SUMUR .....ooiiiiieir et



DAFTAR ISI
(lanjutan)
HALAMAN

TEORI DASAR PEMBORAN BERARAH.........ccciiii s

3.1. Tujuan dan Alasan Pemboran Berarah...........ccooooeiiiiinincinceee,
T80 B 1= To T | - 1 USSR
TN 1T ] [o o | USSR
3.1.3. Pertimbangan EKONOMI .........cccccvveiiiiiiieiccc e

3.2. Tipe Trajectory Pemboran Berarah ..........ccccocceiveviiieiieii e,

3.3. Penentuan Titik Bor SUMUr Minyak ..........ccccccoveiieieiieiece e

3.4. Perencanaan Trajectory, Pembelokan dan Perubahan Lintasan
Pemboran Berarah ..o
3.4.1. Perencanaan Perubahan Arah (A€)......ccccceveveieniieniiinesceeeeee,
3.4.2. Perencanaan Sudut Inklinasi yang Baru (o) «..ccooevvveinnieiniiinnenn,

3.4.3. Perencanaan Sudut Muka Alat Pembelok (7) ...cccovvveiieviiiiccieenen,

3.4.4. Pengarahan Lubang BOr ...,
3.4.4.1. Metode Stokenbury Drill Pipe Allignment .............ccceee.
3.4.4.2. Metode Orientasi dasar Lubang ..........ccccoeevenininnnieinnnn,

3.5. Perangkat Utama PEMDOIaN ..........ccooiiiiiiiiinieeeeee e

3.5.1. Rig PEMDOIaN ......ccviiieiiice e

3.5.2. Peralatan Pembelokan Lubang ..........cccccoveviiieiicii e,
3.5.2. 1. JEt Bl
3.5.2.2. WHIPSLOCK ......cviiiieiticie ettt
3.5.2.3. Positive Displacement Motors (PDM) ........ccccccevevviienen,
3.5.2.4. Rotary Steerable System (RSS) .....ccccovviiniiiiiiniiicee,

3.5.3. Peralatan LaiNnya........ccceieiiiiiiinienicieeeeee e
3.5.3.1. BENE SUD ..o
3.5.3.2. Non Magnetik Drill Collar .........ccccooveiiiiniiiniiiicee,
3.5.3.3. STADTHZEN ...

3.5.4. Rotary Steerable System (RSS).......ccocvviiviiiiiiiie e

3.6. Pengontrolan Pengarahan, Penyimpangan Sudut Kemiringan dan Arah ...
LUDANG BOK ...t
3.6.1. Pengontrolan Penyimpangan Lubang Bor

3.6.1.1. KONSep FUICIUM .....cuoiiiiiiiccee e
3.6.1.2. Konsep Pendulum ..o,



V.

DAFTAR ISI
(lanjutan)

HALAMAN

3.6.1.3. Konsep StabiliSasi ........cccvrveiveriesieieee e

3.7. Faktor - Faktor Yang Mempengaruhi Kemiringan dan Arah
LUDANG BOK .. s
N I o 1 (o g o T ] ST URRSR
3.7.2. FaKIOr MEKANIS .....covviieiiieiiicie e
3.8. Metode Perencanaan Pemboran Berarah...........cccccceeviceiieieccecennnnnn,
3.8.1. Penentuan Deviasi Horisontal dan Sudut Arah...........ccccceve....
3.8.2. Penentuan Kick Off POINt ..........cccovviiiiiiieie e,
3.8.3. Penentuan Radius Pembelokan dan Sudut Inklinasi ..................
3.8.3.1. Penentuan Radius Pembelokan (R) ......c...cccccoevveivenenne.
3.8.3.2. Penentuan Sudut INKHNASH .......coerverieieiiniiiiiiieiein
3.9. Survey Pemboran Berarah............ccccoeiiiiiinieeienene e
3.9.1. Peralatan SUMVEY........ccccoeiiiiiiiisiieieee e
3.9.1.1. Peralatan SUrVeY GYrO........ccocurveieiieneniene s
3.9.1.2. Peralatan Measurement While Drilling ............ccccoeuee.
3.9.2. Pengaruh Kemagnetan BUmi ...........ccccovveviiieiieie e
3.10. Metode-Metode Perhitungan Trajectory Pemboran Berarah ............
3.10.1. Metode Tangential ..........ccccveivieiieieiieceee e,
3.10.2. Metode Balaced Tangential ...........ccccoovevveviiieiiecc e,
3.10.3. Metode Angle AVEraging ........ccoceveeeeienieneneneneseseeeeeens
3.10.4. Metode Radius Of CUrVature...........ccooevverieeieseere e
3.10.5. Metode Minimum of Curvature..........cccoccevcveveveeneeieeseeneen,
3.11. DOQIEY SEVEIILY ..ottt
3.12. Pengenalan Simulator...........c.ccoveiieiiiieie e

EVALUASI TRAJECTORY PEMBORAN BERARAH BUILD AND
HOLD DENGAN METODE MINIMUM CURVATURE
MENGGUNAKAN SIMULATOR ..o

4.1. Perencanaan Trajectory Pemboran Berarah Sumur X Dengan Metode
Minimum of Curvature Menggunakan Simulator............c.ccoccoevviininnenn,



4.2.

4.3.

44.

DAFTAR ISI
(lanjutan)

HALAMAN

A.1. 1 INPUE DALA.....ceieiiiieiiie e
4.1.2. HaSil PEIENCANAAN .....ccvvivieiiieite et
Plot TVD dan HD antara Perencanaan dengan Pelaksanaan Secara

SIMUIALOT ...t
Perencanaan dan Pelaksanaan Pemboran Berarah Secara Manual dengan
Metode Minimum OF CUIVALUIE ..........cccoviriiiiieieee e
4.3.1. Perencanaan TrajeCLOrY .......cccooiiiriririeieeeie e
4.3.2. SUIVEY TTAJECIOIY ...cveiieeieeieeieste sttt
Evaluasi Pemboran Berarah Sumur X Terhadap Penyimpangan Inklinasi
AN AZIMUEN ..o

4.4.1. EValuash SUMUE X....oviiiiiieieiie e

4.4.1.1. Terhadap FOrMASI .......cccooveerieiiiiieie e

4.4.1.2. Terhadap BHA ..o,

V. PEMBAHASAN ...t e e e nae e aae e anee e
VI. KESIMPULAN ...ttt e e e tae e st e e rae e snnee e
DAFTAR PUSTAKA ettt e et e e sae e e e e s na e e annes

LAMPIRAN



Gambar 1.1.
Gambar 2.1.
Gambar 2.2.
Gambar 2.3.
Gambar 2.4.
Gambar 3.1.
Gambar 3.2.
Gambar 3.3.
Gambar 3.4.
Gambar 3.5.
Gambar 3.6.
Gambar 3.7.
Gambar 3.8.
Gambar 3.9.

Gambar 3.10.
Gambar 3.11.
Gambar 3.12.
Gambar 3.13.
Gambar 3.14.
Gambar 3.15.
Gambar 3.16.
Gambar 3.17.
Gambar 3.18.
Gambar 3.19.
Gambar 3.20.

DAFTAR GAMBAR
FIOW Chart ......ooeeiieec e
Peta Administratif Sumur FD-13, Lapangan Lenhar ................
Tentative Depth vs Time Sumur FD-13.........cccceevvvviieieee

Stratigrafi Cekungan Jawa Tengah Utara
Rencana Well Profile

Tipe Trajectory Pemboran Berarah
Pembelokan Tiga Dimensi dari Lintasan Sumur ......................
Model Perubahan Trajectory Tiga Dimensi..........cccccccevevveenenn.
Bidang Vertikal yang Melalui Titik-titik MOCEM

Bidang Hadap Alat Pembelok (Tool Face Plane)

Prinsip Kerja Metode Stokenbury Drill Pipe Allignment.........

Prinsip Kerja Metode Orientasi Dasar Lubang

Open Hole Whipstock dan Casing WhipstockK...........c.cccceevnee.
Rangkaian Positive Displacement Motor..............cccccvevveiveenen,
KONSEP FUICTUM ....viiiie e
Konsep Pendulum

Konsep StabiliSaSi........c.ccveiveriiiiiiieiecee e,
Grafik-grafik Untuk Penempatan Stabilizer Wood dan Lubinski
Drill String pada Lubang Miring (Teori Pendulum).................

Rangkaian BHA

Streeable Motor System

Miniature Whipstock Theory .........ccccoovivieiiiiice e,
Formation Drillability Theory........ccccooeiveiiiiiice e,
Kecenderungan Bit mengikuti formasi dengan Bidang Perlapisan

Gambar 3.21. Kurva Tegangan-Tegangan Hasil Pengujian Kuat Tekan Untuk

Suatu Jenis Batuan

Gambar 3.22 Regangan Yang dihasilkan dari Kuat Tekanan Batuan..............



Gambar 3.23 Tekanan Vs Compressive Strength ...,

Gambar 3.24.
Gambar 3.25.
Gambar 3.26.

Hubungan ROP Versus WOB............ccccooeiieneiie e,
Hubungan ROP Versus RPM.........c.ccoce i,
Penentuan Deviasi Horizontal dan Sudut Arah.............c...........

Gambar 3.27. Penampang Tiga dimensi Trajectory lubang sumur dengan

Gambar 3.28.
Gambar 3.29.
Gambar 3.30.
Gambar 3.31.
Gambar 3.32.
Gambar 3.33.
Gambar 3.34.

Gambar 4.1.
Gambar 4.2.
Gambar 4.3.

beberapa komponen dalam sumbu X, Y dan Z..............cc.........
Geometri TYpe 1 MOTOK .....ocviiiiiieicieee e
Hubungan antara R, L, dan o .....cccccoeeeviieneeiniieciece e
Profil Sumur Berarah apabila R1+R2>H ..o
Profil Sumur Berarah apabila R1+R2 < H ..o
Rencana Profil SUMUr X ...
Peralatan SUrVEY GYI0 .......cccovviiiiiiiieieieree et
Rangkain Peralatan Measurement While Drilling (MWD) ......
Plot TVD dengan Vertical Section secara Simulator................
Plot North/Southdengan East/West Secara Simulator..............

Plot TVD dan HD (Perencanaan dengan Pelaksanaan/Survey)

SBCATA STMUIALOT. .ttt ennnnnnn

Gambar 4.4.
Gambar 4.5.
Gambar 4.6.

Plot North/South dan East/West (Perencanaan dengan Pelaksanaan)
Perencanaan Arah Lubang Bor Sumur X .........cccccceeveiveiviennenn,

Plot TVD dengan Vertical Section secara Manual menggunakan

Metode Minimum Of CUIVATUIE. ....coooeeeeeeeeeeee



DAFTAR TABEL

Tabel 11-1  KoordinatSumur FD-13  .....oooiiiiiecee s
Tabel 11-2  Perkiraan Lapisan Prospek dan Perkiraan Puncak Lapisan ................
Tabel 111-1  Spesifikasi Positive Displacement Motor ...........ccccccevveveiieieene s,
Tabel 1V-1 Hasil Perhitungan Trajectory dengan Simulator Compass 2000 .........
Tabel 1VV-2 Data Rencana Trajectory Pemboran Berarah Sumur X secara Manual
(Excel) menggunakan metode Minimum Of Curvature

Tabel 1V-3 Validasi Perencanaan Trajectory perhitunganManual dengan
Simulator Compass 2000menggunakan metode Minimum of Curvature ......
Tabel IV-4 Pengaruh Lithology Sumur “X” terhadapSudut Inklinasi dan Arah
Azimuth Pelaksanaan Trajectory Antara Perencanaan dan Pelaksanaan Secara
SIMUIALOT et
Tabel IV-5 Susunan BHA Motor Assembly (BHA) Sumur X......................
Tabel 1V-6 Evaluasi dan Perbandingan Sudut Inklinasi dan Azimuth antara
Perencanaan dan Pelaksanaan Pemboran Berarah Sumur X..........ccocoovviennne.
Tabel 1\V-7 Hasil Perhitungan WOB Maksimum ...........cccccveveiieveeineiienenn,
Tabel IV-8 Analisa WOB, RPM dan ROP sumur FD-13...........ccccevvnieiennn



	6.Daftar Isi.pdf
	7.DAFTAR GAMBAR.pdf
	8.DAFTAR TABEL(FAHMI).pdf

