HALAMAN PENGESAHAN PEMBIMBING

IMPLEMENTASI ALGORITMA COMPLEMENTARY
FILTER PADA SISTEM ALTITUDE HOLD :
QUADCOPTER TIM ROBOT UPN “VETERAN”

YOGYAKARTA
Disusun Oleh:

Avisena Rahman Istakahuda
123170063

Telah diuji dan dinyatakan lulus oleh pembimbing
pada tanggal: 29 Juh 2024

Menyetujui,
Pembimbj

Dr. ndrianto Pratomo. S.T.. M.T.

NIDN. 0025077701

Mengetahui,

Koordinator Program Studi

Dessvané edi Prasetyo, S.T.. M.T.
LNIDN. 0505127501






